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Cel ćwiczenia 

Celem ćwiczenia jest opracowanie programu wykorzystującego przerwania od 

układów czasowych mikrokontrolera ADuC842. 

 

Zagadnienia do przygotowania: 

 Budowa i działanie liczników/timerów w układzie ADuC 842. 

 Wektor przerwań. 

 Obsługa przerwań od timerów w języku asemblera.  

 Elementy języka asemblera poznane dotychczas na zajęciach. 

 

Wprowadzenie 

Mikrokontroler 842 posiada 4 wbudowane układy, które mogą pracować niezależnie, 

jako układy odliczające czas timers lub zliczające impulsy liczniki. Trzy z nich Timero, 

Timer1 i Timer2 można zastosować w sposób dowolny. Timer3 został wbudowany do 

taktowania portu szeregowego. Timery programowane są za pomocą dwóch rejestrów 

TMOD (timer mode - Tab.1) i TCON (timer control – Tab.2). Trzeci z timerów - T2 

stanowi dla mikrokontrolera układ, którego tryb pracy jest ustalany w rejestrze T2CON – 

Tab.3. T2 jest licznikiem 16 bitowym z dodatkową parą rejestrów roboczych RCAP2H i 

RCAP2L, służących do przeładowywania lub zapisu aktualnej wartości licznika T2.  

Podstawą układów odliczania czasu i zliczania impulsów są dwa liczniki TL0 

(młodsza część) i TH0 (starsza część) dla układu Timer0 oraz TL1 i TH1 dla układu 

Timer1.  

Aby uruchomić układy T0, T1 należy zdecydować czy mają one pracować, jako 

timery czy jako liczniki (C/T = „0” – timer). Następnie wyznaczyć moment startu 

zliczania TR0/1 RUN. 
  

 

Tab.1 
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Zadania 

 Napisać program, który będzie na 4 segmentach wyświetlacza LED 

odmierzał czas minut i sekund. Do odmierzania czasu (1 sekundy) 

wykorzystać jeden z timerów i przerwania od niego. Po wystartowaniu 

programu wszystkie segmenty mają wskazywać zero. Minuty i sekundy 

mają być rozdzielone kropką. 
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