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Cel ¢wiczenia
Celem ¢wiczenia jest opracowanie programu wykorzystujacego elementy systemu
przerwan ADuC842.
Co przygotowac?
1. Wiadomosci z poprzednich zajgé
2. System przerwan ADuC 842.
a. Wektor przerwan.

Wprowadzenie
Do dziatania uktadéw generujacych przerwania konieczne jest jego przygotowanie.
Mikrokontroler ADuUC842 obstuguje dziewie¢ niezaleznych od siebie zrodet przerwan, ktore
moga by¢ wlaczane lub nie w rejestrze IE. Ich priorytet jest ustalany w rej IP (patrz tabele
ponizej [1]). System przerwan w ADuC jest 2-u poziomowy, co oznacza, ze obstugiwane
przerwanie moze by¢ przerwane przez inne o wyzszym poziomie.

Table 35. IE SFR Bit Designations

Bit No. Name Description

7 EA Set by the user to enable, or cleared to disable all interrupt sources.
6 EADC Set by the user to enable, or cleared to disable ADC interrupts.

5 ET2 Set by the user to enable, or cleared to disable Timer 2 interrupts.

4 ES Set by the user to enable, or cleared to disable UART serial port interrupts.
3 ET1 Set by the user to enable, or cleared to disable 0 Timer 1interrupts.
2 EX1 Set by the userto enable, or cleared to disable External Interrupt 1.
1 ETO Set by the user to enable, or cleared to disable Timer 0 interrupts.

0 EX0 Set by the userto enable, or cleared to disable External Interrupt 0 .
IP Interrupt Priority Register

SFR Address B&H

Power-On Default 00H

Bit Addressable Yes

Table 36. IP SFR Bit Designations

Bit No. Name Description

7 —- Reserved.

6 PADC Written by the user to select the ADC interrupt priority (1=High; 0= Low).

5 PT2 Written by the user to select the Timer 2 interrupt priority (1= High; 0 = Low).

4 PS Written by the user to select the UART serial port interrupt priority (1= High; 0= Low).
3 PT1 Written by the user to select the Timer 1 interrupt priority (1= High; 0= Low).

2 PX1 Written by the user to select External Interrupt 1 priority (1 =High; 0= Low).

1 PTO Written by the user to select the Timer 0 interrupt priority (1= High; 0= Low).

0 PX0 Written by the user to select External Interrupt 0 prierity (1= High; 0= Low).

Zadania

e Napisaé program, ktory bedzie zliczal przerwania 7 INTO (lewy
przycisk na obudowie mikrokontrolera) i zapisywal je w
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akumulatorze a po 10 przerwaniach zapali kropke na wyswietlaczu
LED.

o Wykorzystujgc jeden z timerow 1 przerwanie od niego napisaé
program, ktory na wyswietlaczu LED bedzie odmierzal czas minut i
sekund 7 czestotliwosciq 1 Hz.
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