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Cel ćwiczenia 

Celem ćwiczenia jest opracowanie programu wykorzystującego elementy systemu 

przerwań ADuC842. 

Co przygotować? 

1. Wiadomości z poprzednich zajęć 

2. System przerwań ADuC 842.  

a. Wektor przerwań.  

 

Wprowadzenie 

Do działania układów generujących przerwania konieczne jest jego przygotowanie. 

Mikrokontroler ADuC842 obsługuje dziewięć niezależnych od siebie źródeł przerwań, które 

mogą być włączane lub nie w rejestrze IE. Ich priorytet jest ustalany w rej IP (patrz tabele 

poniżej  [1]). System przerwań w ADuC jest 2-u poziomowy, co oznacza, że obsługiwane 

przerwanie może być przerwane przez inne o wyższym poziomie. 

 

Zadania 

 Napisać program, który będzie zliczał przerwania z INT0 (lewy 

przycisk na obudowie mikrokontrolera) i zapisywał je w 
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akumulatorze a po 10 przerwaniach zapali kropkę na wyświetlaczu 

LED. 

 Wykorzystując jeden z timerów i przerwanie od niego napisać 

program, który na wyświetlaczu LED będzie odmierzał czas minut i 

sekund z częstotliwością 1 Hz. 
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