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Cel ¢wiczenia

Celem C¢wiczenia jest zapoznanie si¢ z zastosowaniem mikrokontrolera
jednouktadowego ADuC 842 do sterowania silnikiem krokowym.

Zadania
Napisac program sterujacy praca silnika krokowego:

1. Sterowanie jednofazowe.

Jest to najprostszy sposob sterowania Silnikiem krokowym unipolarnym. W
danym momencie zasilane jest tylko jedno uzwojenie silnika:
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A, B, C, D — kolejne fazy silnika.

Ten typ sterowania umozliwia sterowanie silnikiem w obu kierunkach, (w
jaki sposob zmieni¢ kierunek obrotow?)

2. Sterowanie dwufazowe.

W tym przypadku w danym momencie zasilana jest jedna lub dwie fazy
silnika zgodnie z zaleznoscia:
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Dla obu przypadkéw wyznaczy¢:

e Liczbe krokéw/jeden pelen obrot (360°).
e Max liczbe obrotow silnika/min.
e Wysterowac silnik tak, aby uzyskac¢ obroty w obu kierunkach.
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